ОБъединенная
научная программа 
12-й Всероссийской мультиконференции
по проблемам управления (МКПУ-2019)
Председатель Президиума МКПУ-2019 – академик В.Г. Пешехонов

ПЛЕНАРНЫЕ ДОКЛАДЫ МКПУ-2019
1. Андреева М.В., Павловский В.Е. Моделирование и макетирование робопоезда (робота-змеи)

2. Баженов С.Г., Диденко Ю.И., Суханов В.Л., Шелюхин Ю.Ф.Функции цифровых систем штурвального управления современных магистральных самолетов и проблемы их реализации

3. Бычков И.В., Феоктистов А.Г., Горский С.А., Сидоров И.А., Фереферов Е.С., Фёдоров Р.К., Еделев А.В. Предметно-ориентированная распределённая вычислительная среда поддержки принятия решений по обеспечению живучести систем энергетики
4. Визильтер Ю.В., Желтов С.Ю. Использование глубоких нейронных сетей для анализа данных, управления и оптимизации в перспективных авиационных приложениях

5. Галяев А.А., Рубинович Е.Я. Оптимизация и планирование маршрутов движения управляемых объектов в конфликтной среде 

6. Гончаров С.С., Свириденко Д.И. Проблемы цифровизации и семантическое моделирование

7. Горшков О.А., Петухов В.Г., Попов Г.А., Тестоедов Н.А. Оптимизация орбитального движения при автономном выведении космических аппаратов с электроракетными двигательными установками на геостационарную орбиту

8. Зайчик Л.Е., Яшин Ю.П., Десятник П.А., Архангельский Ю.А. Учет рисков человеческого фактора в системах управления современной авиационной техники
9. Каляев И.А., Капустян С.Г. Принципы организации и функционирования безлюдного роботизированного производства с децентрализованным диспетчером

10. Косьянчук В.В., Зыбин Е.Ю. Реконфигурация систем управления полетом летательных аппаратов в условиях структурной и параметрической неопределенности

11. Кузнецов Н.В. Управление колебаниями в системах фазовой автоподстройки частоты

12. Лепетухин К.Ю., Калинин Я.В., Малолетов А.В., Брискин Е.С. Управление движением группы сочленённых роботов в анизотропной и неоднородной среде
13. Микрин Е.А., Беляев М.Ю. Научные и образовательные задачи в программе исследований на Российской сегменте МКС

14. Семашкин Е.Н. Всепогодность тепловизионных и радиолокационных каналов управления

15. Сойфер В.А. Фотоника и ее применение в сенсорике, обработке информации и управлении

16. Хлебников М.В. Техника линейных матричных неравенств в задачах управления

Локальная научно-техническая конференция

«Модели, методы и технологии интеллектуального управления»
(ИУ-2019)
Председатель программного комитета: академик РАН С.Н. Васильев,
Сопредседатели: член-корреспондент РАН Д.А. Новиков, 

д.т.н. О.П. Кузнецов
	Секция I.
Интеллектуализация систем


1. Акимов Д.А., Андреев А.С. Применение глубинных нейронных сетей для оптимизации выбора нечеткой модели управления дистанцией в системах автоматического следования для грузовых автомобилей.

2. Амосов О.С., Амосова С.Г., Иочков И.О. Интеллектуализация контроля и диагностики производственного процесса изготовления заклепочных соединений.
3. Амосов О.С., Амосова С.Г., Пащенко Ф.Ф. Особенности нейросетевого обнаружения и распознавания нештатных ситуаций в системах видеонаблюдения.
4. Бирин Д.А., Мельников С.Ю., Пересыпкин В.А. Подходы к объективизации экспертных оценок качества коррекции искаженных текстов.
5. Будзко В.И., Казаринов Г.Г., Кан А.В., Михайлин И.С. Создание отраслевой многофункциональной экспертной аналитической системы в авиастроении и формирование общих требований к автоматизации процессов поддержки принятия решений.
6. Вахлаков Д.В., Мельников С.Ю., Пересыпкин В.А. Совместное использование различных моделей языка в задаче коррекции искаженных текстов.

7. Виноградов Д.В., Якимова Л.А. Спаривающая цепь Маркова для ВКФ-метода: сравнение классической и ленивой схем вычислений.

8. Ганченко В.В., Дудкин А.А. Семантическая сегментация аэрофотоснимков сельскохозяйственной растительности на базе нейронных сетей в задачах мониторинга.

9. Гнидко К.О., Макаров С.А., Сабиров Т.Р. Моделирование распространения потенциально вредоносного контента в социальных сетях на основе биоинспирированного подхода.
10. Григорьев О.Г., Молодченков А.И., Кобринский Б.А., Смирнов И.В., Благосклонов Н.А. Принципы технологии управления персональным здоровьем с использованием средств искусственного интеллекта.

11. Гурина А.О., Елисеев В.Л., Петренко С.А., Ступин Д.Д. Метод обнаружения аномалий на основе машинного обучения.

12. Гусакова С.М.  Пространства сходства как средство интеллектуального анализа данных в ДСМ-системах с дополнительными параметрами.

13. Зегжда Д.П. Адаптивная саморегуляция сложных систем в условиях кибервоздействий.

14. Зеленцов В.А., Пиманов И.Ю.. Семенов А.Е., Соколов Б.В. Интеллектуальные технологии и система оперативного прогнозирования речных наводнений.

15. Зуенко А.А., Фридман О.В., Журавлева О.Г. Метод ограниченной кластеризации для анализа сейсмической активности горного массива.

16. Исхакова А.О. Моделирование социокиберфизической системы определения негативного воздействия на пользователя виртуальной среды.

17. Киселев Г.А., Андрейчук А.А., Панов А.И., Яковлев К.С. Взаимодействие методов планирования в знаковой картине мира и планирования пути.

18. Корсун О.Н., Михайлов Е.И. Определение характеристик человека-оператора по результатам анализа речи.

19. Корсун О.Н., Михайлов Е.И., Тихомирова Т.А. Оценивание состояния человека-оператора по анализу изображений лица.

20. Кузнецов О.П. Асинхронные дискретные системы – новая модель и анализ ее поведения.

21. Лохвицкий В.А., Лысенко А.В., Дудкин А.С., Пилькевич С.В. Формирование функций принадлежности на основе анализа моделей систем массового обслуживания при нечетко-онтологическом описании процессов функционирования сложных вычислительных систем.
22. Маркович Л.А. Сильно параллельный алгоритм нахождения максимального разреза в графе.

23. Маркович Н.М. Кластеризация случайных графов по экстремальному индексу характеристик влиятельности узлов.

24. Медведев М.Ю., Пшихопова К.В. Интеллектуальная система управления группой роботов в некартографированной среде.

25. Мельник Э.В., Клименко А.Б., Родина А.А. Повышение эффективности работы когнитивного ассистента на основе технологий распределенного реестра.

26. Мельников А.К. Относительная алгоритмическая сложность расчета точных приближений распределений вероятностей значений статистик

27. Михеенкова М.А., Финн В.К. Интеллектуальный анализ данных и его реализация в партнёрских человекомашинных системах.

28. Никулина Н.О., Фатхуллин С.Ф., Малахова А.И., Грушина А.А. Внедрение системы управления бизнес-процессами геофизического предприятия с применением интеллектуальных технологий.

29. Ниценко А.В., Шелепов В.Ю. Об автоматическом построении дерева синтаксического подчинения.

30. Пикалёв Я.С., Ермоленко Т.В. Повышение робастности в системе распознавания русской слитной речи.

31. Пилькевич С.В., Гнидко К.О., Иванов О.С., Еремеев М.А. Подход к интеллектуализации системы защиты пользователей от деструктивного мультимедийного интернет-контента

32. Рубинович Е.Я. Поочередное преследование двух целей с критерием “среднее время до встречи с истинной целью”.

33. Федунов Б.Е. Интеллектуальный самолет XXI века.

34. Фомин И.С., Орлова С.Р., Бахшиев А.В. Исследование нейронных сетей для обнаружения объектов в задаче управления автономным транспортным средством.

35. Чупакова А.О., Гудин С.В., Хабибулин Р.Ш. Методика применения нейросетевых технологий для моделирования и проведения численных экспериментов

	Секция II.
Эргатические проблемы человеко-машинных систем


1. Анохин А.Н., Черняев А.Н., Зайцев Д.И. Разработка человекомашинного интерфейса, основанная на функциональном анализе и анализе балансных соотношений в технологическом процессе АЭС.

2. Бабиков В.М. Аспекты оценки надежности человекомашинных систем с использованием сетей доверия.

3. Богомолов С.Л., Анохин А.Н. Исследование эффективности методов и алгоритмов предотвращения избыточной и лавинообразной сигнализации на примере технологической системы АЭС.

4. Маслов С.Г., Бельтюков А.П. Организация концептуального пространства для построения взаимодействия в физико-антропно-технических системах.

5. Михайлюк М.В., Крючков Б.И., Усов В.М. Виртуальное прототипирование взаимодействия космонавтов с автономными мобильными роботами в интересах предотвращения их коллизий на поверхности Луны.

6. Сергеев С.Ф. Энактивизм в концептуальном базисе неклассической эргономики сложных систем.

	Секция III.
Управление в организационных системах


1. Агаев Р.П. Алгебраические методы анализа достижения консенсуса в многоагентных системах второго порядка.

2. Акинфиев В.К. Модель развития производственно-транспортных систем с учетом рыночного ценообразования.

3. Байбулатов А.А., Промыслов В.Г. О некоторых проблемах систем управления, решаемых с помощью Network calculus.

4. Бурков В.Н., Буркова И.В., Адамец Д.Ю. Качественные оценки рисков в управлении проектами.

5. Гришин Е.М., Лазарев А.А., Мусатова Е.Г., Правдивец Н.А., Тарасов Г.В., Галахов С.А. Оптимизация плана обслуживания локомотивов в депо.

6. Гусев В.Б. Автономность и наблюдаемость нелинейных динамических систем.

7. Исаева Н.А. Рефлексивный метод принятия решений при формировании и реализации проекта сложной системы с учетом резервирования компонент

8. Клочков В.В., Рождественская С.М. Задачи проектного управления в прикладных научных исследованиях и разработках.

9. Колосов Б.В. Цифровизация как ресурс высвобождения времени и сил ППС: возможные решения.

10. Макаров Ю.Н., Мухамедзянов А.И., Носиков В.Б. Новые стратегические направления научно-технологического развития ракетно-космической промышленности как сегмента экономики Российской Федерации, предусматривающие привлечение в качестве соисполнителей предприятий РАН и высшей школы

11. Михалевич И.Ф. Методология и реализация требований к безопасности аппаратно-программных платформ объектов цифровой экономики.

12. Овсянникова С.Н. Моделирование экономических систем и процессов распределения дотаций по регионам Российской Федерации

13. Петров А.Е. Инвариант двойственности структуры и закон сохранения потока энергии для моделирования экономических сетей.

14. Розенгауз М.Б. Применение слияния данных для исключения неверных показаний датчиков информации.

15. Федянин Д.Н. Применение модели Д. Канемана для выбора оптимального момента переключения между режимами управления.

16. Шафранюк А.В., Воронина Н.Г. Алгоритм комплексного траекторного сопровождения и классификации.

17. Щепкин А.В. Определение параметров механизма финансирования, обеспечивающих противозатратность.

Локальная научно-техническая конференция

«Робототехника и мехатроника»

(РиМ-2019)

Председатель программного комитета: академик РАН Ф.Л. Черноусько,
Сопредседатель: академик РАН И.А. Каляев

	Секция I.
Управление в робототехнических комплексах


1. Акмаев О.К., Кудояров Р.Г., Мунасыпов Р.А., Фецак С.И. Станок-робот с адаптивным управлением.

2. Андреева М.В., Павловский В.Е. Об устойчивости траекторий в задаче преследования.

3. Анисимов А.А., Тарарыкин С.В. Разработка робастной системы управления многоканальным мехатронным объектом на основе грамианного подхода.

4. Асанов А.З., Гурьянова Е.О. Математическая модель двигателя в задачах управления расходом топлива.

5. Бобырь М.В., Лунева М.Ю. Моделирование нечеткого цифрового фильтра для робота-манипулятора в среде Simulink.

6. Брискин Е.С., Шаронов Н.Г., Платонов В.Н. О синтезе управляющих воздействий якорно-тросового движителя при перемещении по заданной траектории.

7. Воробьева Н.С., Жога В.В., Несмиянов И.А. Кинематический и динамический синтез алгоритмов управления манипулятором параллельно-последовательной структуры.

8. Гайворонский С.А., Езангина Т.А. Параметрический синтез регулятора максимальной степени устойчивости для системы с интервальным характеристическим полиномом.

9. Гайдук А.Р., Капустян С.Г., Колоколова К.В. Синтез цифровых систем управления исполнительного уровня роботов с конечной длительностью переходных процессов.

10. Глущенко А.И., Петров В.А., Ласточкин К.А. Синтез системы управления балансирующим роботом на основе второго метода Ляпунова.

11. Градецкий В.Г., Князьков М.М., Семенов Е.А., Суханов А.Н. Разработка алгоритмов управления робота вертикального перемещения.

12. Градецкий В.Г., Князьков М.М., Семенов Е.А., Суханов А.Н. Системы управления роботами вертикального перемещения в сложных средах.

13. Дивеев А.И., Шмалько Е.Ю. К численным методам символьной регрессии решения задачи синергетического управления.

14. Долгий Ю.Ф., Сесекин А.Н., Ташлыков О.Л., Чупин И.А. Декомпозиционное оптимальное управление механизмом перегрузки топливных сборок.

15. Жирабок А.Н., Зуев А.В., Шумский А.Е. Метод построения скользящих наблюдателей для диагностирования мехатронных объектов.

16. Капустян С.Г., Гайдук А.Р., Плаксиенко В.С. Адаптивное управление группой роботов с «ведущим» в условиях неопределенности.

17. Кензин М.Ю., Бычков И.В., Максимкин Н.Н. Комплексный многоцелевой мониторинг группой автономных транспортных средств.

18. Колесникова С.И. Аналитический синтез дискретного стохастического регулятора для нелинейного объекта.

19. Литвинов О.В., Голубев А.С., Бахшиев А.В. Исследование методов обучения с подкреплением в сложно формализуемых задачах управления.

20. Макаров Ю.Н., Рубцов И.С., Носиков В.Б., Семёнов В.В., Юрцев Е.С., Ходжаев В.Д., Шушкевич Н.А., Бойкачёв В.Н. Модели сетевого управления цифровых производств перспективных модульных изделий для космических производственных роботизиро-ванных комплексов и другой интеллектуализированной космической техники научного и народно-хозяйственного назначения.

21. Мартынова Л.А. Выбор мультиагентной архитектуры при разработке системы управления автономным необитаемым подводным аппаратом.

22. Морозов Ю.В. Управление плоской моделью судна на воздушной подушке.

23. Муслимов Т.З., Мунасыпов Р.А. Полет строем автономных беспилотных летательных аппаратов самолетного типа на основе методов консенсуса и нелинейного управления.

24. Петров В.А., Глущенко А.И. Нейросетевая настройка регулятора скорости при управлении электроприводом на базе Sinamics DCM.

25. Сычёв В.А. Система управления мобильным роботом на основе резервуарных вычислений с хаотической системой в качестве резервуара.

26. Точилин П.А. Задача управления системой с кусочно-линейной динамикой и переключениями.

27. Федин А.П., Калинин Я.В., Марчук Е.А. Адаптивный ПИД-подобный нечёткий контроллер Сугено как управляющий компонент системы торможения беспилотного экипажа.

28. Филимонов А.Б., Филимонов Н.Б. Два метода локальной навигации мобильных роботов в статических средах с препятствиями.

29. Хисамутдинов М.В., Коровин Я.С., Каляев А.И., Иванов Д.Я. Метод организации интеллектуального интерфейса дистанционного управления системой стереозрения робота на основе айтрекинга

30. Шабанов В.Б., Капустян С.Г. Управление группами хаотически[ микророботов с использование распределённого реестра

	Секция II.
Применение робототехнических комплексов


1. Абросимов Э.А., Куличенко А.Д., Можаев А.Н., Смирнова Е.Ю. Перспективные технологии организации группового взаимодействия и группового управления для гибридных групп мобильных роботов.

2. Брискин Е.С., Шаронов Н.Г. Управляемое движение мобильных роботов с шагающими и «шагающеподобными» движителями.

3. Веселов Г.Е., Скляров А.А. Проектирование стратегий группового управления мобильными роботами.

4. Годжаев З.А., Сенькевич С.Е., Кузьмин В.А. Перспективные проекты по созданию роботизированных мобильных энергетических средств сельскохозяйственного назначения.

5. Губанков А.С., Юхимец Д.А. Разработка метода идентификации геометрических параметров многостепенных манипуляторов.

6. Даринцев О.В., Мигранов А.Б.  Синтез системы распределения задач в коллективе роботов с учетом общности энергоресурсов.

7. Ермолов И.Л., Хрипунов С.П., Хрипунов С.С. Проблемы группового применения робототехнических комплексов военного назначения и пути их решения.

8. Жильникова Ю.Ф., Тютиков В.В. Анализ эффективности методов синтеза селективно-инвариантных систем.

9. Зеленский А.А., Абдуллин Т.Х., Илюхин Ю.В., Харьков М.А. Создание высокопроизводительных систем управления движением роботов и многокоординатных технологических машин.

10. Кацков П.А., Носков И.А., Яковлев К.С., Петров А.В. Автоматическое перемещение мобильной платформы на основе обработки изображений

11. Малолетов А.В., Фадеев М.Ю., Климчик А.С. Динамика движения и методы компенсации ошибок позиционирования неполноприводного тросового робота.

12. Машошин А.И., Сергеев С.Ф. Проблема интеллектного симбиоза при формировании решения командиром подводной лодки.

13. Мирошкина М.В., Брискин Е.С.  Об энергетически эффективных режимах движения шагающего робота при перемещении с преодолением препятствий.

14. Мокаева А.А., Серебренный В.В., Лапин Д.В. Повышение производительности труда за счет использования коллаборативной робототехники.

15. Никитин А.Д., Горбачев В.А. Средства и алгоритмы автоматизации визуального осмотра воздушного судна с помощью дронов.

16. Носков В.П., Киселев И.О. Текстурированные линейные объекты в построении семантической модели внешней среды и навигации автономных роботов.

17. Плавинский М.Н., Проценюк А.С., Смирнова Е.Ю., Половко С.А., Кавтрев С.С. Исследование путей создания гиперизбыточных необитаемых подводных аппаратов.

18. Рудианов Н.А., Хрущев В.С. Проектирование специализированных робототехнических комплексов на основе функционального подхода.

19. Трефилов П.М., Исхаков А.Ю. Мониторинг сельскохозяйственных объектов с применением беспилотных летательных аппаратов и технологий искусственного интеллекта.

20. Шурыгин В.А., Серов В.А., Ковшов И.В., Устинов С.А. Роботехнический комплекс для устранения последствий аварий на подводных нефтяных и газовых месторождениях.

21. Юхимец Д.А., Филаретов В.Ф. Метод автоматического формирования программной скорости движения группы роботов, движущихся в строю.

22. Юхимец Д.А., Филаретов В.Ф. Метод формирования траекторий движения строя мобильных роботов, движущихся в неизвестной обстановке.

23. Ющенко А.С., Инь Шуай, Швандт А. Диалоговое управление коллаборативными роботами с использованием средств нечеткой логики, нейронных сетей и дополненной реальности.

	Секция III.
Компоненты робототехнических комплексов


1. Андреева Ю.Ю., Жуков Б.А., Калинин Я.В. Исследование поведения резинотехнических материалов робототехнических систем с точки зрения нелинейной теории упругости.

2. Богданов Д.Р., Даринцев О.В.  Комплексированный датчик для контроля формы звеньев манипулятора с управляемым изгибом.

3. Борейко А.А., Инзарцев А.В., Машошин А.И., Павин А.М., Пашкевич И.В. Система управления автономными необитаемыми подводными аппаратами большой автономности.

4. Жога В.В., Дяшкин-Титов В.В., Несмиянов И.А., Дяшкин А.В.  Полная модель динамики манипулятора параллельной структуры на основе трипода.

5. Зуев А.В., Филаретов В.Ф. Разработка системы аккомодации к дефектам в электроприводах манипуляторов, установленных на мобильных роботах.

6. Калинин Я.В., Мирошкина М.В., Смирная Л.Д. Исследование закономерностей, сопровождающих взаимодействие движителей шагающих роботов с опорной поверхностью, и их учет для повышения энергетической эффективности.

7. Корнаев А.В., Савин Л.А., Корнаев Н.В., Корнаева Е.П. Применение искусственных нейронных сетей в моделировании сложных гидромеханических систем

8. Лапин Д.В., Мокаева А.А. Исследование динамики разработанного механизма вертикального перемещения мобильного робота на магнитных гусеничных движителях.

9. Мельканович В.С. Управление адаптивным подавлением импульсных гидроакустических помех в условиях априорной неопределенности их параметров.

10. Савин Л.А., Корнаев А.В., Поляков Р.Н. Мехатронные устройства роторных машин.

11. Селин И.А. Оценивание и оптимизация стратегии энергосбережения для солнцемобиля.

12. Соколов С.М., Богуславский А.А., Смолин В.С., Агеев А.В. Нейросетевой регулятор в составе системы управления сферического привода.

13. Филаретов В.Ф., Зуев А.В., Жирабок А.Н. Разработка системы диагностирования и идентификации дефектов в навигационных датчиках автономных необитаемых подводных аппаратов.

14. Юдинцев Б.С., Алексеев А.Ю., Даринцев О.В. Структура и программное обеспечение испытательного стенда для отработки коллективных задач роботами.

Локальная научно-техническая конференция

«Управление в распределенных
и сетевых системах»
(УРСС-2019)

Председатель программного комитета: академик РАН И.А. Каляев

Сопредседатель: академик РАН И.В. Бычков

	Секция I.
Управление в распределенных системах и средах


1. Аксёнова Е.А., Барковский Е.А., Лазутина А. А., Соколов А. В. Разработка моделей и методов оптимального управления параллельными динамическими структурами данных в распределенных и сетевых системах.

2. Андрюшин Д.В., Горбунов В.С. Подход к оценочному тестированию сетевых информационно-вычислительных систем.

3. Антонов А.П., Заборовский В.С., КиселевИ.О. Подходы к созданию устройств интеллектуальной обработки данных в реконфигурируемой гетерогенной распределенной суперкомпьютерной среде.

4. Буза М.К. Хранение данных в распределенных системах.

5. Бычков И.В., Опарин Г.А., Богданова В.Г., Пашинин А.А. Организация управления гибридными вычислениями в пакете прикладных микросервисов.

6. Горбунов В.С. О роботизации процессов построения цифровых двойников сложных сетевых систем.

7. Грузликов А.М., Колесов Н.В., Лукоянов Е.В., Толмачева М.В. Тестирование конфигураций распределенной вычислительной системы

8. Зелюкин Н.Б. Применение точных распределений для оптимизации процедуры классификации абонентов компьютерных сетей типа VPN.

9. Каравай М.Ф., Подлазов В.С. Расширение коммутационных возможностей системной сети «Ангара».

10. Коровин Я.С., Мельник Э.В., Клименко А.Б., Гандурин В.А. Метод динамического формирования ограничений для задачи размещения вычислительной нагрузки в средах туманных вычислений.

11. Литвинов В.Н., Чистяков А.Е., Кравченко Л.В., Филина А.А., Никитина А.В. Управление процессом численного моделирования гидродинамического воздействия на прибрежные технологические объекты на сетевых гетерогенных вычислительных системах.

12. Микрин Е.А., Кульба В.В., Сомов С.К. Размещение реплик массивов данных в распределенных системах, оптимальное по стоимости функционирования системы.

13. Павский В.А., Павский К.В. Стохастический анализ функционирования масштабируемых вычислительных систем с учетом времени переключения.

14. Прокопович Г.А. Предобработка данных для модели детерминированного хаотического процессора.

15. Соловьёв А.М., Семёнов М.Е., Решетова О.О., Мелешенко П.А. Динамика гистерезисно связанных осцилляторов Ван дер Поля.

	Секция II.
Реконфигурируемые вычислительные и управляющие системы


1. Дордопуло А.И., Левин И.И. Методы редукции вычислений для программирования гибридных реконфигурируемых вычислительных систем.

2. Дордопуло А.И., Левин И.И., Гудков В.А., Бовкун А.В., Сластен Л.М. Методика трансляции программ на языке потока управления в программы на языке потока данных COLAMO.

3. Дудко С.А., Гуленок А.А.  Управление занимаемым аппаратным ресурсом при автоматической расстановке триггеров синхронизации.

4. Евстафьев Г.А. Метод двойной векторизации для управления потоками данных при построении гистограммы.

5. Ерошенко И.Н., Данилов И.Г., Каляев З.В. Система управления реконфигурируемыми вычислительными системами на основе REST-архитектуры.

6. Ершова О.В., Кириченко Е.В., Семерников Е.А. Управление генераторами тестовых сигналов для отладки цифровых систем на основе фазированной антенной решетки.

7. Касаркин А.В. Анализ и управление потоками данных при решении NP-полных задач на реконфигурируемых вычислительных системах.

8. Коваленко В.Б., Кочерга М.С. Софт-архитектуры для решения задач управления и цифровой обработки сигналов в реконфигурируемых вычислительных системах.

9. Котляров А.С.  Управление транзитными сетевыми пакетами на реконфигурируемых вычислительных системах.

10. Левин И.И., Дордопуло А.И., Писаренко И.В., Мельников А.К. Аспектно-ориентированное управление распараллеливанием вычислений в языке программирования Set@l.

11. Левин И.И., Федоров А.М., Доронченко Ю.И., Раскладкин М.К. Высокопроизводительный реконфигурируемый вычислитель на основе ПЛИС Xilinx UltraScale+ для решения сильносвязанных задач.

12. Михайлов Д.В. Устойчивость конвейеризованных адаптивных рекурсивных фильтров в системах управления.

13. Подопригора А.В., Сорокин Д.А. Управление потоками данных при решении большой разреженной СЛАУ многосеточным методом на реконфигурируемых вычислительных системах.

14. Чкан А.В., Остилко В.Н. Управление разрядностью данных в задачах обработки изображений на реконфигурируемых вычислительных системах.

	Секция III.
Управление в транспортных и групповых системах


1. Андреева М.В., Павловский В.Е., Павловский В.В. Стайная парадигма в моделировании транспортных потоков на дорожной сети.

2. Доткулова А.С. Методы анализа психофизических характеристик водителя для управления потоками транспорта.

3. Капитонов Ю.А., Бородавкин В.А., Каржавина Т.Ю. Комбинированная задача расчета расписаний социального транспорта и долгосрочного прогнозирования времени выполнения рейсов.

4. Капитонов Ю.А., Бородавкин В.А. Решение задачи маршрутизации в региональной транспортной сети методом генерации столбцов

5. Козлов В.Н., Ефремов А.А. Операторы оптимизации для сетевых систем  с математическим программированием целей и ограничений.

6. Миляков Д.А. Решение и исследование задачи вывода на требуемую топологию большой плотной группы беспилотных летательных аппаратов как системы с распределенными параметрами.

7. Сигов А.С., Гудов Г.Н., Рожнов А.В., Нечаев В.В., Лобанов И.А. Эволюция управления сетецентричным взаимодействием в контексте "Mosaic Warfare" и формирование виртуальной семантической среды.

8. Соколов П.А., Школина И.В., Трапезникова М.А., Чечина А.А., Чурбанова Н.Г. Использование КГД-системы уравнений для моделирования движения автотранспорта на суперкомпьютерах

9. Софронова Е.А., Дивеев А.И. Обобщенная гибридная математическая модель управления транспортными потоками в сети городских дорог для решения задачи оптимального управления.

10. Ченцов А.Г., Григорьев А.М. Оптимизирующие мультивставки в экстремальных задачах маршрутизации.

11. Чечина А.А., Чурбанова Н.Г., Трапезникова М.А, Ермаков А.В., Герман М.С. Моделирование и визуализация транспортных  потоков на элементах дорожной сети с использованием теории клеточных автоматов.

12. Шабанов В.Б. Применение технологии распределенного реестра в группах мобильных роботов.

13. Яшина М.В., Таташев А.Г., Носов Е.А. Математическая модель трафика на магистрали.

14. Яшина М.В., Фомина М.Ю. Математические модели управления в конфликтных узлах  транспортных сетей.

	Секция IV.
Прикладные задачи сетевого управления


1. Агеев А.И. Цифровая зрелость российской промышленности и управления.

2. Бирюков Д.Н., Петренко С.А., Ступин Д.Д. В поисках «строгого» искусственного интеллекта для предупреждения кибератак.

3. Коровин Я.С., Семенистый С.А., Иванов Д.Я. Метод организации взаимодействия узлов системы поддержки принятия решений нефтедобывающего сервиса.

4. Косенков С.О., Четырин Ю.С., Шайбаков А.Л., Турчанинов В.Ю. Разработка и исследование технологии распределённого реестра для подтверждения достоверности первичной геолого-геофизической информации в нефтегазовом комплексе.

5. Ларюхин В.Б., Майоров И.В., Симонова Е.В., Скобелев П.О. Цифровые экосистемы для Industry 5.0.

6. Мельник Э.В., Клименко А.Б., Клименко В.В. Формирование обучающих выборок интернет-контента на основе сквозных технологий цифровой экономики.

7. Мельников И.Г., Косенков С.О., Турчанинов В.Ю. Методологические основы построения распределённой системы управления жизненным циклом нефтегазовых месторождений.

8. Петренко С.А., Ступин Д.Д. Концепция обеспечения киберустойчивости Цифровых платформ Индустрии 4.0.

9. Скобелев П.О., Симонова Е.В., Майоров И.В., Ларюхин В.В. Принципы создания интеллектуальной системы управления предприятием растениеводства.

10. Соколов Б.В. Основы теории проактивного управления структурной динамикой группировки сложных технических объектов и ее применение в различных предметных областях.

11. Усатый В.А., Ющенко С.П., Шуклин И.И. B2B-система распределённой фотограмметрической обработки данных дистанционного зондирования земли из космоса.

12. Феоктистов А.Г., Костромин Р.О. Система машинного обучения агентов управления распределенными вычислениями.

13. Фролов В.В. Пигуз В.Н. К вопросу о способе реализации совместимости отдельных устройств «умного дома».

14. Цуканов М.А., Коврижных О.А. Разработка альтернативного алгоритма построения расписания в мультиагентной системе оперативного управления и технологической координации.

Локальная научно-техническая конференция

«Управление АЭРОКОСМИЧЕСКИМИ СИСТЕМАМИ»
(УАКС-2019)

Председатель программного комитета: академик РАН С.Ю. Желтов

Сопредседатель: академик РАН С.Л. Чернышев
	Секция I.
Интеллектуальные системы управления в аэрокосмических системах


1. Верба В.С., Меркулов В.И. Оптимизация авиационных систем управления по квадратично-биквадратным функционалам качества.

2. Голубева А.А., Григоров П.Ю., Куланов Н.В. Современная методология решения задачи вертикальной навигации самолётов гражданской и военно-транспортной авиации.

3. Гуторова А.В., Кузнецов  А.Г. Адаптивное управление высотой и скоростью полёта среднемагистрального самолёта в режиме «Вертикальная навигация».

4. Дубаренко В.В., Кучмин А.Ю., Курбанов В.Г. Логическое управление радиотелескопом.

5. Желтов С.Ю., Федунов Б.Е. Интеллектуализация борта летательного аппарата: поддержка решения тактических задач.

6. Козлова Н.Ю., Фомичев А.В. Повышение эффективности дистанционного управления свободнолетащим космическим манипуляционным роботом.

7. Кулаков Ф.М., Ефимова П.А. Билатеральное управление космическим роботом с адаптацией к изменениям внешней среды.

8. Кулида Е.Л. Повышение эффективности использования взлетно-посадочных полос аэропортов.

9. Кульчак А.М., Лебедев Г.Н., Сельвесюк Н.И. Экспертная система нечеткой логики для контроля безопасности захода на посадку воздушных судов.

10. Лебедев В.Г. Алгоритмы предотвращения конфликтов при децентрализованном управлении воздушным движением в условиях сложного рельефа местности.

11. Халютин С.П., Харьков В.П., Давидов А.О. Интеллектуальная система управления авиационной гибридной силовой установкой.

12. Шубин А.В., Александров Е.Г. Расчет оптимального управления космическими кораблями. 
	Секция II.
Информационное обеспечение, методы обработки и представления информации 


1. Бирин Д.В., Ляпустин Е.С., Мещеряков Р.В. Беспилотный летательный аппарат сопровождения группы исследователей с многомодальным управлением.

2. Буряк Ю.И., Скрынников А.А. Алгоритм рационального планирования и распределения ресурсов при подготовке группы воздушных судов к применению в условиях неопределенно.

3. Гарбуз Т.Д., Мельникова Е.А. Способ сокращения времени пребывания в зоне аэродрома магистрального самолёта при выполнении  автоматического захода на посадку.

4. Захаров В.В., Соколов Б.В., Кулаков А.Ю. Модели и методы синтеза технологий и программ управления реконфигурацией бортовых систем малых космических аппаратов.

5. Зегжда Д.П., Сельвесюк Н.И. Защита бортового оборудования воздушного судна от киберугроз.

6. Карсаев О.В. Маршрутизация сообщений в сетях связи группировок спутников.

7. Насыров М.Б. Решения ANSYS для модельно-ориентированной разработки и анализа безопасности критичных встраиваемых систем в соответствии с Российскими и международными стандартами авиационной промышленности..

8. Платошин Г.А., Сельвесюк Н.И. Оптимизация архитектуры распределенной модульной электроники.

9. Пушкарь О.Д. Оптимизация процессов угловой ориентации космических летательных аппаратов на основе метода аналитического конструирования регуляторов.

10. Романова М.А., Исхаков А.Ю. Использование технологии гиперспектральной съемки в аэро- и космических системах для экологического мониторинга.

11. Сазонова Т.В., Шелагурова М.С. Летные исследования многофункциональной системы технического и виртуального зрения.

12. Себряков Г.Г., Корсун О.Н., Бурлак Е.А. Алгоритм программно-корректируемого слежения с параметрической идентификацией ошибок.

13. Щёлоков Е.А., Ложкина А.А. Проблемы организации межсистемного и межблочного обмена данными в составе космических аппаратов. 
	Секция III.
Архитектура бортовых комплексов, элементы и агрегаты


1. Балашова Ю.С., Вермель В.Д., Мамонтов О.Б., Овсянников И.Ю., Подлеснов А.М., Шиняев А.В. Аппаратно-программный комплекс мониторинга оборудования с ЧПУ в составе интегрированной системы проектирования, конструирования и изготовления аэродинамических моделей самолетов.

2. Буков В.Н., Бронников А.М., Гамаюнов И.Ф., Агеев А.М., Озеров Е.В., Шурман В.А. Управляемая избыточность комплексов оборудования подвижных объектов.

3. Губернаторов К.Н., Киселев М.А., Морошкин Я.В., Чекин А.Ю. Архитектуры системы кондиционирования воздуха с использованием электронагнетательного принципа наддува гермокабины.

4. Косьянчук В.В., Новиков В.М. Полностью оптическая бортовая сеть как средство построения архитектуры бортового комплекса на принципах распределённой модульной электроники.

5. Косьянчук В.В., Сельвесюк Н.И., Зыбин Е.Ю., Хамматов Р.Р. Архитектура информационной безопасности бортовых комплексов летательных аппаратов.

6. Морошкин Я.В., Чекин А.Ю., Киселёв М.А., Губернаторов К.Н., Коняхин В.С. Особенности архитектуры системы электроснабжения воздушных судов с применением гибридных силовых установок.

7. Роберов И.Г., Фигуровский Д.К., Киселев М.А., Шкатов П.Н., Грама В.С., Чекин А.Ю., Матвеев Д.Б. Диагностика и прогнозирование технического состояния конструкционных материалов узлов и агрегатов аэрокосмических систем.

8. Соловьёв А.М., Сельвесюк Н.И., Карпов Е.А., Платошин Г.А., Новиков В.М., Семенов М.Е. Алгоритмическое обеспечение оптимизации архитектуры распределенной бортовой сети воздушного судна.

9. Троицкий О.А., Скворцов О.Б. Электрическое управление вибрационными процессами в металлических элементах конструкций для диагностики их состояния.

10. Троицкий О.А., Сташенко В.И. Влияния ориентации вектора напряженности электрического поля СВЧ - излучения относительно магнитного поля тока на деформацию металла.

11. Щербинин И.П., Рыбальченко В.C., Котов В.Н. Принципы реализации контроля и управления в современных системах электроснабжения авиационной техники.

	Секция IV.
Комплексные системы управления, пилотажные характеристики и моделирование динамики ЛА


1. Архангельский Ю.А., Бюшгенс А.Г., Зайчик Л.Е., Яшин Ю.П. Повышение качества полунатурного моделирования режимов сложного пространственного положения и сваливания.

2. Вересников Г.С., Гуцевич Д.Е., Скрябин А.В. Экспериментальное и расчетное исследование сервопривода беспилотных летательных аппаратов для разработки системы диагностики технического состояния.

3. Воронин А.Ю., Кувшинов В.М. Методика синтеза интегральных алгоритмов электродистанционной системы управления вертолетом.

4. Горшков О.А., Петухов В.Г., Попов Г.А., Тестоедов Н.А. Применение электроракетных двигательных установок для выведения тяжелых космических аппаратов на геостационарную орбиту.
5. Гребёнкин А.В. Адаптивное управление траекторией и скоростью полёта магистрального самолёта на режиме «Уход на второй круг».

6. Желонкин М.В., Дубов Ю.Б. Формирование принципов бортовой системы интеллектуальной поддержки летчика для режимов сверхманевренности и ее моделирование на пилотажном стенде.

7. Канышев А.В., Корсун О.Н., Стуловский А.В. Оптимизация характеристик маневренности самолета на основе прямого метода формирования программного управления.

8. Кувшинов В.М., Лазурин Г.А., Мурзагалин Р.М. Синтез активной системы снижения экстремальных перегрузок при полёте самолёта в турбулентной атмосфере.

9. Лобачев М.В. Разработка системы активной защиты диапазона полета по скоростным параметрам.

10. Микони С.В., Полтавский А.В., Семёнов С.С. Системный анализ показателей беспилотных летательных аппаратов.

11. Петухов В.Г. Новые методы оптимизации траекторий в задачах проектно-баллистического анализа космических аппаратов с электроракетными двигательными установками.

Научная сессия

«Методы и модели искусственного интеллекта 
и их приложения в компьютерной лингвистике, нейрофизиологических исследованиях и медицине»

Председатель экспертного совета: академик РАН И.А. Каляев

Секция I.
Модели и методы искусственного интеллекта
1. Кузнецов О.П. Анализ поведения асинхронных дискретных систем.

2. Куравский Л.С., Юрьев Г.А., Думин П.Н. Математические модели и методы адаптивного обучения.

3. Новоселова О.В., Волкова Г.Д., Гаврилов А.Г. Методики реструктуризации и интеграции описаний процессов при проектировании автоматизированных систем.

4. Панов А.И., Чудова Н.В. Сетевая модель знаковой картины мира и реализация в ней когнитивных функций.

5. Тищенко В.И., Чернозуб С.П. Предсказательная аналитика развития децентрализованных приложений.

6. Яковлев К.С., Стефанюк В.Л. Иерархические системы планирования и управления поведением интеллектуального агента.

7. Янишевский И.М., Арлазаров В.В., Слугин Д.Г. Обучение свёрточной нейронной сети со статистической зависимостью ответа от степени аугментации входных данных.

Секция II.
Искусственный интеллект в компьютерной лингвистике
1. Гайер А.В., Шешкус А.В. Нейросетевая детекция верхней и базовой линий текстовой строки на изображении.

2. Девяткин Д.А., Салимовский В.А., Станкевич М.А. Исследование методами искусственного интеллекта системы когнитивных операций, реализуемых в научных текстах.

3. Жебель В.В., Соченков И.В., Тихомиров И.А. Автоматический анализ приоритетных направлений научно-технологического развития России на примере патентных баз данных.

Секция III.
Искусственный интеллект в нейрофизиологических исследованиях и медицине
1. Губский И.Л., Бурунова В.В., Ким Я.С., Лупатов А.Ю., Наместникова Д.Д., Лукин А.В., Пальчевский А.И., Зубрихина М.О., Молодченков А.И., Ярыгин К.Н.. Разработка алгоритма автоматической сегментации вещества головного мозга на основании интеллектуального анализа данных магнитно-резонансной томографии.

2. Кричевец А.Н. Модели развития когнитивных способностей в онтогенезе.

3. Молодченков А.И. Разработка новых моделей и методов коллективного принятия решений консилиумом врачей (этап 2).

4. Тюрбеева Т.Б., Волкова Г.Д., Семячкова Е.Г., Винарская  Г.А. Модели извлечения проблемно-ориентированных знаний из научных публикаций и технической документации.

5. Фраленко В.П., Хачумов М.В., Шустова М.В. Разработка методов интеллектуального анализа данных МРТ для мониторинга динамических характеристик и когнитивной 2D- и 3d-визуализации областей интереса.

6. Чистова Е.В. Модели и методы дискурсивного анализа текстов для решения задач интеллектуальной обработки и понимания текстов.

Секция IV.
Искусственный интеллект в робототехнических системах
1. Иванов Д.Я., Капустян С.Г., Шабанов В.Б., Петручук Е.В. Децентрализованное управление большими группами мобильных роботов в условиях ограниченных коммуникаций.

2. Карпов В.Э., Ивашкина О.И. О некоторых механизмах регуляции поведения социума искусственных агентов.

3. Смирнов А.В., Соколов Б.В., Тесля Н.Н. Планирование действий коалиции роботов на основе полимодельного описания и механизмов социо-инспирированной самоорганизации.

4. Талалаев А.А., Мелехин В.Б., Хачумов В.М., Хачумов М.В. Разработка методов и моделей интеллектуального управления движением БПЛА в условиях недоопределенной среды.

Научная сессия

«Фундаментальные проблемы группового взаимодействия роботов»

Председатель экспертного совета: академик РАН Ф.Л. Черноусько

1. Браништов С.А., Бузиков М.Э., Васильев С.Н. Методы обработки знаний в задачах автоматизации управления.

2. Бычков И.В., Давыдов А.В., Максимкин Н.Н., Кензин М.Ю., Нагул Н.В., Ульянов С.А. Методы и алгоритмы управления многокомпонентными робототехническими комплексами поисково-обследовательского класса в задачах исследования подводной среды

3. Глазунов В.А., Алешин А.К., Антонов А.В., Рашоян Г.В., Скворцов С.А., Шалюхин К.А. Разработка фундаментальных основ структурно-геометрического синтеза, оптимизации, динамического анализа и оптимального управления совместно функционирующих роботов параллельной структуры, предназначенных для выполнения операций на земле, в воздухе, под водой, в космосе (третий этап).

4. Городецкий А.Е., Тарасова И.Л., Курбанов В.Г. Методы и алгоритмы управления группой умных электромеханических систем (SEMS).

5. Градецкий В.Г., Ермолов И.Л., Князьков М.М., Семёнов Е.А.,  Лапин Б.С., Собольников С.А., Суханов А.Н. Моделирование управления для мобильных колёсных роботов при выполнении единой транспортной задачи.

6. Даринцев О.В. Развитие теоретического базиса, синтез и отладка аппаратно-программного распределенного комплекса для универсальных робототехнических платформ коллективного использования.

7. Дивеев А.И., Шмалько Е.Ю. Синтезированное оптимальное управление для группы роботов.

8. Евдокименков В.Н., Красильщиков М.Н., Себряков Г.Г., Ляпин Н.А. Алгоритмы и программно-математическое обеспечение бортовой компоненты распределенной системы интеллектуального управления группой беспилотных летательных аппаратов.

9. Капустян С.Г., Каляев И.А., Усачев Л.Ж., Дьяченко А.А. Методы организации мультиагентного взаимодействия в сетецентрических группировках роботов при выполнении потока сложных заданий.

10. Карпова И.П. К вопросу об организации устойчивых групп аниматов.

11. Ковалев А.Д., Павлюк Н.А., Ронжин А.Л., Савельев А.И. Метод субоптимального поиска реконфигурации модульной робототехнической системы.

12. Куржанский А.Б. Гамильтонов формализм в задачах группового управления.

13. Лапшов В.С., Носков В.П., Рубцов И.В. Использование единого информационно-навигационного поля при групповом функционировании гетерогенных роботов  на примере наземного РТК и БЛА.

14. Лохин В.М., Манько С.В., Диане С.А.К., Марголин И.Д. Экспериментальный образец многоагентной робототехнической системы для автоматического поиска и разбора завалов.

15. Мисюрин С.Ю., Нелюбин А.П., Потапов М.А. Многокритериальный подход к проектированию групп роботов.

16. Моторин Д.Е., Заборовский В.С., Попов С.Г. Управление группой роботов в условиях пространственно-ситуационной неопределенности.

17. Павловский В.Е., Орлов И.А., Алисейчик А.П., Подопросветов А.В., Грибков Д.А. Моделирование процессов организации в группах роботов.

18. Сигов А.С., Нечаев В.В., Рожнов А.В., Лобанов И.А. Управление взаимодействием пертинентных информационных потоков при формировании виртуальной семантической среды смешанной робототехнической группировки.

19. Смирнов А.В., Кашевник А.М. Система организации информационного взаимодействия мобильных роботов в смешанных коалициях: сценарная модель и реализация.

20. Ступин Д.Д., Кочкаров А.А., Яцкин Д.В. Моделирование поведения групп роботов-агентов при решении задачи мониторинга в условиях непрерывно изменяющейся внешней среды.

21. Филаретов В.Ф. Разработка методов синтеза и алгоритмов работы универсальной интеллектуальной информационно-управляющей системы для решения задач группового управления и взаимодействия роботов различных видов и назначения в условиях неопределенности.
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